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SoucCasna podoba vozidla Jawa Bugxter
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Motor - 150 cm3, 7,5 kW
Pohotovostni hmotnost 264 kg
Celkova hmotnost 430 kg
Plynuly prevod variatorem

Maximalni rychlost 71 km/h
Maximalni stoupavost 20 — 25°
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Hnaci agregat Minarelli 50 AM6
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Jizdni odpory
Odpor valivy

Soucinitel valivého odporu f, = 0,09 b Valivy odpor F, = 379 N
f,= 0,02 b Valivy odpor F, = 85 N

Odpor vzduchu
Celni plocha S = 1,12 m?, C,=0,7

Pro rychlost 50 km/h a bezvétfi b F ;= 95N
Pro rychlost 50 km/h a protivitr o rychlosti 17 km/h b F_,= 170 N

Celkovy jizdni odpor pro ustalenou rychlost 50 km/h na rovineé

V terénu pri bezvétri F.= 474 N
pri protivetru F. =549 N
Na silnici pfi bezvetri F.= 180 N
pri protivétru F.=255N
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Vne€jsi charakteristika motoru Minarelli 50

Vnéj§ charakterigikamotoru Minardli 50

5 5
Tabulka hodnot
otatky motoru | vykon maotoru| tocivy moment
4 4 o [V/min] [kwW] motoru [N
5010 1% 215
b 5106 156 228
5779 1,59 213
3 3 6175 1,79 223
_ 6613 235 281
£ / o 7045 288 327
El 7469 334 361
=) y y
% 2 2 e 7883 380 389
E g /Z/ 8300 417 405
|5 2 /W 8606 4,40 406
5 e 9083 456 39
c 1 £ o457 454 376
> c
2 2 9790 42 328
< B 10079 359 257

4000 5000 6000 /7000 8000 9000 10000 11000
otacky motoru [1/min]
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Fakulta dopravni

CVUT v Praze
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Volnobézné otacky n .. = 1400 ot./min — f = 23,3 Hz

Maximalni otacky n..., 10100 ot./min — f = 168,3 Hz
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SROUB N8 — 170 SN 02 1101
PODLOZKA 8,4 £SN 02 1702.15

Rota¢ni rodidini silentblok
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Rota¢ni rodidinf silentblok

Véilcovy axidIni silentblok
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i MATICE M8 IS0 7040
% . Sroub MB délky 170mm se nedoddva o je tedy nutné jej vyrobit
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Predni a zadni silentblok uloZeni

A-A Pfedni silentblok 40 Sh

A 37

2 B Zadni silentblok 60 Sh
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N I . bin
pESS 40
30 2,2 ?11

A 33,9

Vlastni frekvence takto ulozeného agregatu ?8H7

f=61,7 Hz — 3702 ot./min 515

Ucinnost silového pfenosu pfi rezonanci \
A

£ =12,54 i
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VySetreni pohybu agregatu pri propérovani zadni napravy

ram vozidla
zavéska
nacrt pomocného ramu

mal é retézoveé kolo
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Ram hnaciho agregatu
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Navrh uloZeni a usporadani zadni napravy

Krajni loZisko

Leva poloosa

Brzdovj kotouc¢

r Diferencidl
64 -
LoZisko diferencidlu
142 142 174
Velké Tetézové kolo
Fakulta dopravni CVUT v Praze , katedra K616 Michal Klominek 2006
Diplomova prace - Konstrukéni feSeni vestavby hnaciho agregatu vozidla Jawa Bugxter
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Navrh uloZeni a uspofadani zadni napravy




=2l €VUT v Praze
== Fakulta dopravni
K616 — katedra dopravni techniky

s
"Il::-

Pevnostni kontrola ramu agregatu - deformace

ram1-max zatizeni ;: Deformed Shape
Deformed Shape Deformation Scale 1: 44,1523
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Pevnostni kontrola ramu agregatu — pribéh napéti

rarn1-max zatizeni ;- Static Nodal Stress
Units : MPa  Deformation Scale 1: 44,1523

von Mises
216.182
198.187
180.193
C162.158
. 144.204
126.:210
108.215
L 590.221
722N
54.232
36.238
18.244
0.249
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Pevnostni kontrola zavesky zadniho silentbloku

Trvaska-max zaizeni . Static Nodal Sees
Unats : MPa Celormaton Scale 1 18,2159

zavasa-max Tallzen o Deformed Shage
Cieformad Shape Ceformatson Scale 1 16 2158
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Zabudovani hnaciho agregatu — celkova sestava
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Dékuji za pozornost
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